Robotok akaddalymentes mozgasat illetve kommunikaciéjat modellezi a
kovetkezd grafelméleti probléma. Keressiink maximalis szamu csucsot a
grafban, ahova robotokat helyezhetiink ugy, hogy barmely két robot kozott
létezzen egy legrovidebb ut, amit nem blokkol masik robot. Mas feladatoknal
(példaul biztonsagos kommunikacios haldzat tervezése), az akadalymentes

legrovidebb ut 1étezését barmely két csticsra megkoveteljiik.



